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CARACTERISTICAS GENERALES

Estan formados de un motor electrico y de un reductor en dos escalones con en engranaje cilindrico y un engranaje de tornillo sinfin.

Los motoreductores se pueden utilizar en las siguientes condiciones:

· el sentido de rotacion del arbol de entrada: cualquiera;

· la velocidad del arbol de gran velocidad: max. 1500 rot/min;

· el numero de arranques-paros: max 6/hora;

· la temperatura del medio : -33° ....+45°C;

· la humedad normal del medio: max. 80% a 20°C (STAS 6629-83);

Motor electrico tipo B5:

· velocidad: 750; 1000; 1500 rot/min;

· tension de alimentacion: 380/220V a 50 Hz

· tipos: ASI; ASA (Ex.); ASFM (con freno incorporado) de corriente continua y otros tipos.

Caracteristicas tecnicas, dimensiones conforme a las tablas 2, 3, 5 si variantes de 

montaje conforme a las tablas 4 y 6.

La lubricacion se realiza con aceite, por barboteo.

El tipo de aceite es agregado mineral con un indice de viscosidad equivalente a ISO VG 100

 en el invierno y a ISO VG 320 en el verano.

LA ELECCION DE LA DIMENSION DEL MOTOREDUCTOR

La dimension constructiva de un motoreductor se establece de forma que se pueda respectar la siguiente condicion:

   Pm >= Pe donde: Pe = Pn x Cs / ŋ 

   Pm = la potencia del motor, Kw

   Pe = la potencia equivalente en la entrada, Kw

   Pn = la potencia nominal

   Cs = el coeficiente de servicio (tabla 1)

   ŋ = el rendmiento del motoreductor (tabla 2).

PESOS MAXIMOS (KG.)

Mororeductores cilindricos y de tornillo sinfin

	Dimension
	50
	63
	80
	100
	125
	160

	kg
	22
	28
	48
	65
	105
	165


         LOS VALORES DEL COEFICIENTE DE SERVICIO Cs

                                                                                                                                   Tabla 1
	
	      El motor
	Duracion del funccionamiento

Horas/dia
	Categoria del factor de trabajo



	
	
	
	I
	II
	III

	A
	Motor electrico
	  Hasta  3
	0,8
	1
	1,5

	
	Turbina
	3 – 10
	1
	1,25
	1,75

	
	Motor hidraulico
	10 – 24
	1,25
	1,5
	2

	B
	Motor con 4-6 cilindros


	Hasta 3
	1
	1,25
	1,75

	
	
	3 – 10
	1,25
	1,5
	2

	
	
	10 – 24
	1,5
	1,75
	2,25

	C
	Motor con 1-2 cilindros
	Hasta 3
	1,25
	1,5
	2

	
	
	3 – 10
	1,5
	1,75
	2,25

	
	
	10 – 24
	1,75
	2
	2,5


                                                                        SIMBOLIZACION

	Vertical
	
	
	
	      Variante de brida

	
	
	

	
	V
	
	F1
	

	
	
	
	

	
	M
	
	2
	
	H
	
	M
	-
	80
	x
	125
	x
	90
	-
	T1
	-
	1
	-
	3
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	Motoreductor
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	Posicion de los ejes

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	Numero de escalones
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	     Posicion de la caja             

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	Posicion en el escalon cilindrico (horizontal)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	Ajuste del pie

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	Escalon sinfin no.II
	
	
	
	
	
	                                    Dimension del motor

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	Dimension del motoreductor
	
	                                La relacion total de la transmision

	
	
	


                            CARACTERISTICAS TECNICAS

                                                                                                                                           Tabla 2

	DIMENSION DE LOS MOTOREDUCTORES
	160
	Gm
	132
	160
	132
	-
	132
	160
	132
	-
	132
	
	                              Ŋ – rendimiento

Para M2H (V) M-50C motor c.c                      Me – momento de salida  (da Nm)

                                                 Pm – potencia nominal (kw)

                                      Gm – dimension del motor

	
	
	Pm
	5,5
	7,5
	11
	5,5
	-
	5,5
	7,5
	3
	4
	-
	2,2
	
	

	
	
	Me
	93
	134
	177
	185
	-
	144
	196
	140
	200
	-
	243
	
	

	
	
	ŋ
	0,83
	0,83
	0,83
	-
	0,86
	0,77
	0,82
	-
	0,68
	
	

	
	125
	Gm
	100
	112
	100
	132
	112
	100
	100
	
	

	
	
	Pm
	2,2
	4
	2,2
	3
	2,2
	3
	4
	2,2
	1,5
	1,1
	
	

	
	
	Me
	37
	67
	72
	98
	127
	76
	101
	103
	120
	114
	
	

	
	
	ŋ
	0,82
	0,83
	0,80
	0,71
	0,83
	0,77
	0,66
	0,64
	
	

	
	100
	Gm
	100
	90
	100
	112
	90
	90
	90
	100
	
	

	
	
	Pm
	2,2
	3
	1,5
	1,1
	1,5
	2,2
	1,1
	0,75
	0,55
	0,75
	
	

	
	
	Me
	37
	50
	47
	60
	36
	53
	51
	57
	55
	74
	
	

	
	
	ŋ
	0,82
	0,78
	0,67
	0,80
	0,76
	0,63
	0,60
	
	

	
	80
	Gm
	90
	90
	80
	90
	90
	80
	90
	
	

	
	
	Pm
	1,5
	1,1
	0,55
	1,1
	0,75
	0,37
	0,55
	0,37
	
	

	
	
	Me
	24
	33
	28
	26
	29
	26
	38,7
	34
	
	

	
	
	ŋ
	0,79
	0,75
	0,62
	0,77
	0,64
	0,58
	0,57
	
	

	
	63
	Gm
	80
	90
	80
	71
	80
	90
	80
	-
	-
	
	

	
	
	Pm
	0,75
	1,1
	0,55
	0,75
	0,37
	0,55
	0,75
	0,55
	0,37
	-
	-
	
	

	
	
	Me
	12
	17
	15
	20
	17
	13
	17
	19,4
	13
	-
	-
	
	


	
	
	ŋ
	0,77
	0,65
	0,58
	0,75
	Teava de precizie inalta 18x1,5
	STAS 530-87
	1
	
	

	
	50
	Gm
	71
	80
	71
	80
	-
	-
	-
	

	
	
	Pm
	0,25
	0,37
	0,55
	0,25
	0,37
	0,25
	0,37
	-
	-
	-
	
	0,55

	
	
	Me
	3,8
	5,6
	8,3
	6,2
	9,3
	11
	8,2
	-
	-
	-
	
	4,2
	6
	8,3

	
	
	ŋ
	0,75
	0,62
	0,55
	0,73
	-
	-
	-
	
	0,77
	0,76
	0,75

	Relacion

i
	31,25
	62,5
	125
	31,25
	62,5
	125
	125
	
	17,6
	25,5
	36

	Velocidad de salida

rmp
	48
	24
	12
	32
	16
	8
	6
	
	98
	68
	48

	Velocidad del motor 

rmp
	1500
	1000
	750
	
	1725


DIMENSIONES TOTALES Y DE CONTACTO

Motoreductores con planta [mm]
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	Dimension

A
	B
	C
	D
	E1
	F
	G
	H1
	K
	L

min

max
	V

min

max
	a1
	c
	f
	g1
s1
	m1
	p
	b

T
	d

l

	50
	85
	120
	60
	182
	212
	243
	125
	219
	394

433
	434

473
	148
	35
	156
	12

12
	108
	132
	8

28
	25j6

42

	50C
	85
	120
	60
	182
	212
	243
	125
	219
	489
	529
	148
	35
	156
	12

12
	108
	132
	8

28
	25j6

42

	63
	87
	130
	70
	208
	228
	266
	135
	232
	413
	461
	180
	45
	164
	12

12
	138
	140
	8

33,3
	30j6

58

	80
	110
	156
	90
	258
	275
	315
	160
	278
	525

550
	575

600
	225
	56
	220
	14

14
	165
	190
	10

38,3
	35k6

58

	100
	132
	180
	114
	300
	337
	385
	195
	342
	653

670
	698

733
	275
	75
	250
	18

15
	205
	214
	14

48,5
	45k6

82

	125
	153
	223
	130
	362
	387
	445
	225
	392
	752

790
	824

862
	340
	92
	264
	18

18
	270
	230
	14

53,5
	50k6

82

	160
	195
	295
	160
	440
	490
	565
	285
	495
	832

1022
	922

1112
	445
	130
	342
	22

24
	345
	280
	18

64
	60m6

105


                                                                                                                                                                       Tabla 3                    

                                  VARIANTES DE MONTAJE                                        Tabla 4
	POSICION DE LA CAJA
	POSICION DE LOS EJES

	T1
	1
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DIMENSIONES TOTALES Y DE CONTACTO 

Motoreductores con brida [mm]
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                                                                                                                                                                 Tabla 5

	Dimension

A
	B
	C
	D
	E2
	F
	H2
	L

min

max
	a2
	f2
	g2
	m2
	n2
	s2
	b

T
	d

l

	50
	85
	120
	60
	186
	212
	102
	394

433
	144
	185
	9
	165
	6
	12
	8

28
	25j6

42

	50C
	85
	120
	60
	186
	212
	102
	-

489
	144
	185
	9
	165
	6
	12
	8

28
	25j6

42

	63
	87
	129
	70
	205
	228
	110
	-

413
	165
	210
	9
	190
	6
	12
	8

33,3
	30j6

58

	80
	110
	156
	90
	236
	274
	130
	525

550
	216
	270
	12
	248
	6
	14
	10

38,3
	35k6

58

	100
	132
	179
	114
	321
	337
	155
	653

670
	240
	290
	11
	266
	8
	15
	14

48,5
	45k6

82

	125
	153
	223
	130
	330
	387
	175
	752

790
	300
	360
	14
	330
	8
	18
	14

53,5
	50k6

82

	160
	195
	295
	160
	440
	490
	223
	831

1022
	375
	450
	18
	412
	8
	24
	18

64
	60m6

105


VARIANTES DE MONTAJE

                                                                                                                                             Tabla 6
	POSICION DE LA CAJA
	POSICION DE LOS EJES

	F1
	1
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